LocoHDL Module
Confiquration

.
T LocoHDL Module SV Réglage

Charger SV's  Sauvegarder SV's  Imprimer Comm port  Debug  Adresseliste  Info Langue Mode MultiPort Central  Fin
1—r2— 34— & 78 39— 10— 11— 12— 13— 14— 15— 16— Porte définition
s ' i+ Iy e v i+ i+ e e ' i+ Iy e v ' Forte non utilizé
Entrée
" - . i i~ i~ . . i i - . i - . " || Diétection Bloc active faible
. . . i i i . . i - - " - - . (" ||Détection Bloc active élevé
I u I [ [ u I [ [ [ u I [ [ u I ||Retard de Détection Bloc
™ - ™ i i i ™ ™ i i - ™ i i i . |rverseur
. - . i i i . . i - - . - - . (" || Poussaoir achve faible
. . . i i i . . - - - . i . - " || Poussair active élevé
u (e e e |yegr (e (e [T Diest M Indirect Code
. - . i i i " " - - - . i . i " || Rétroaction disjoncteur d'aiguillage
(" - - i i i - - i i = - i i - " || Rétroaction contact 1 faiguillage
. . . i i i . . i i . " - - - " | Rétroaction contact 2 l'aiguillage
- i { - i f" r || Double entrée
Sortie
i i i i i i i i i i i i i i i i Dccupatign Eloc
[ [ [ u I I [ [ u I [ [ u I I [~ | Clignote I_Dj fréquence
™ ™ ™ i i i ™ ™ i i ™ ™ i i i . 1 - Marche
™ - ™ i i i ™ ™ i i - ™ i i i " 1 - Amét .
cle e lclclclclclclele o lc e e | ||2-Mache CentactFixe
™ ™ ™ i i i ™ ™ i i ™ ™ i i i . 2 - Arrét
|0 1 {1 {1 I LT 0 [ | Parte & 4 voie
™ - ™ i i i ™ ™ i i - ™ i i i { 1 Saft Resat
i " i i i i i i i i " i i i i i 1 Hard Rezet Contact Pulse
™ ™ ™ i i i ™ ™ i i ™ ™ i i i . 2 Soft Bezet
™ - ™ i i i ™ ™ i i - ™ i i i " 2 Hard Bezet
N G O G O e O D e
[ all] o of of of of off of off of off ofl off ofl ofl o configuation
[ alll o[ of of of[ ofl off off off off off ofl ofl of[ ofl o Momtrea
[ o[ ol o] of[ off ofl off ol off of off ofl of[ o of] o Mombrez
JUSN S ) TR T T S A R T
el el ef) el el ef] el ef] el] efj el el el] ef| £f] €l] e
Réalage de Maodule
Estra Opcode 1 Bonst
[ Parts Spéciaus [ ExraOpeode | IR I
[~ EstraOpeode 2 [ Servo o
{v r i
~
Adresse| g1/ [ 1 ﬂ Tout lire FIC version |0 Adresse[ @1 /] 1 ﬂ Tout écrire Effacer Init
Corn 13- 57600081 -P Status: Paz de connection | 3.9.2

Dégagement de responsabilité

L’utilisation de tous les objets qui peuvent étre achetés et de toutes les instructions d’installation qui se trouvent sur ce site Internet, est & vos risques
et périls. Ils ont tous été développés pour mon usage personnel, et je les trouve trés utiles. C’est pour cette raison que je veux les partager avec
d’autres amateurs de chemins de fer miniatures. Tous les objets et procédures ont été testés sur mes propres systémes de chemin de fer miniature, sans
causer de dommages. Bien sur, cela ne signifie pas nécessairement que toutes les modifications et toutes les procédures fonctionneront dans tous les
environnements ou sur tous les systémes. Evidemment, je ne peux accepter aucune responsabilité si les objets ou les procédures sont utilisés dans des
circonstances différentes. 1l est fort recommandé de toujours utiliser son propre jugement et le bon sens!




LocoHDL programme de configuration

Ce programme sert a configurer de facon simple tous les modules Loco HDL comme Loco IO, LocoServo et
LocoBooster.

Le programme de configuration communique avec les différents modules au travers d’un port sériel de PC ou d’'un
convertisseur USB-sériel par le réseau Loconet au travers du LocoBuffer.

Installation du programme de configuration:

La premiére fois que vous démarrez le programme de configuration LocoHDL, il vous demande les paramétres de votre

eort COM.

Comm port Avec cette commande du menu vous pouvez a tout moment modifier les parametres.

1) Pour Locobuffer avec USB : Choisissez « USB Locobuffer » et le port COM.

B LocoHDL Comm Properties e
Port Baudrate Info
" Coml (" 57600 Locobuffer

" Com2 " 19200 Locobuffer
3

~
}

19200 Intellibox
™ Intellibox Basic
Intellibox 11

~

D!

USE Locobuffer
Digitrax PR3

LocoBuffer USE - automatique

7 B U U B2 U B B U B Ba B B0 |

0K ‘ Cancel ‘

2) Pour Locobuffer avec RSB232 : Locobuffer doit étre positionné dans le mode Locobuffer JP3 : 2-3.

Sur le Locobufffer le baudrate peut étre défini avec le JP1 (Certains PC et Laptop plus ancien ont des problemes avec la
communication rapide, dés lors vous utilisez de préférence 19200)

Choisissez les parametres que vous avez installés sur le Locobuffer a I'aide des cavaliers et cliquez OK.

B LocoHDL Comm Properties &J
Port - Baudrate Info
o

(¢ 57600 Locobuffer LocoBuffer V2.0 - 57600 JP3=2-3 JP1=2-3
™ 19200 Locobuffer 1

,.,
J
-

LocoBuffer V3.0 - 57600 JP3=Ouvert JP1=Feimé

-
J

19200 Intellibox
Intellibox Basic
Intellibox 11

DR

(" USE Locobuffer
Digitrax PR3

7 B B B B B B B B B B B

0K ‘ Cancel ‘

3) Le programme de configuration LocoHDL fonctionne également sur I'lntellibox avec la version 1.5 ou supérieure du
logiciel de I'Intellibox

IB option : 1 Valeur : 3 Vitesse de I'Interface 19200 bps

IB option : 2 Valeur : 4 Interface Syntax Loconet

IB option : 5 Valeur : 1 Numéro du bit d’arrét : 1

IB option : 6 Valeur : 255 Mise hors service de la baisse du CTS lors de I'introduction du « stop »



Ici apparaissent quelques restrictions comme I'impossibilité de demander la liste d’adresses.

3 LocoHDL Comm Properties @

[~ Baudrate i~ Info-
(" 57600 Locobuffer o
" 19200 Locobuffer

19200 Intellibox

57 " Intelibox Basic

C Intellibox 11 Intellibox Software Yerson 1.5 ou plus haut:

% ¢ USB Locobuffer :g g°‘f°";1 it
Digitrax PR3 pt!on. 2 Maleur: 4

% |B Option: 5 Valeur: 1

%2 |B Option: 6 Valeur: 255

-

-

-

-

: |

‘ 0K Cancel

4) Pour Intellibox Basic ou Intellibox Il

3 LocoHDL Comm Properties &
Port - [ Baudrate i~ Info
" Coml (" 57600 Locobuffer

" Com2 (" 19200 Locobuffer

" 19200 Intellibox
+ Inteliibox Basic
Intellibox 11

(" USB Locobuffer
Digitrax PR3

Intellibox Basic:
Loconet interface 63120 or Module Adresse 1 - LNCY 2 =1

% B g e B B e B B W e B B B

oK ‘ Cancel

-\ - - - , .
Premiere utilisation d’'un module LocoHDL.:
Si le module LocoHDL a été programmé avec un programme en HEX file, avec un programmeur PIC ou ICSP, alors rien
n’est inscrit dans les registres SV et le module LocoHDL n’a pas encore d’adresse. Nous devons par conséquent
initialiser le module.

Pas 1: Ne connectez aucun autre module LocoHDL & la ligne Loconet. La raison en est que les messages Loconet
généraux sont envoyés lors de l'initialisation. Ceci pourrait détruire les parameétres des autres modules LocoHDL.

L, . . Irit . —
Pas 2 :Démarrez le programme de configuration LocoHDL Cliquez sur le bouton ‘Init’ dans le menu
« Réglage du module »

PIC Initialisation

C'est une initialisation des registres du SV dans pas ou de mauvaise
EPROM programmeée a la PIC

AUCUN autre si LocoHDL ne relie les modules sur le
Loconet pendant le initialisation

Tout LocoHDL modules attachés au LocoBuffer ou a

Intellibox sur I'adresse base sera 81 mise et Cancel I
Sub-adresse 1




Programme configuration

! LocoHDL Module SV Réglage

IChargerSV's Sauvegarder SV's Imprimer Commport Debug Adresseliste Info Langue Mode MultiPort Central Fin

Barre d’outils principale

Charger 5V's  Sauvegarder SV's | o jnformations concernant les ‘SV’ peuvent étre chargées et/ou sauvées

pour chaque module LocoHDL.

Fin

Cléture le programme.

Langue  Ce houton permet le choix de la langue (Nederlands, Francais, English, Deutsch).

Imprimer | o5 données du module LocoHDL peuvent étre imprimées en cliquant ce bouton.

SV Couleurs ce pouton laisse apparaitre un sous-
menu qui donne I'explication de la couleur de
I'arriére-plan utilisé pour les registres ‘SV'.

Debug  ce pouton donne acces a une fenétre qui
reprend les paquets qui sont sur le réseau Loconet.

Send .
En cliguant sur le bouton vous pouvez
envoyer des paquets vers Loconet avec ou sans
somme de controle.

(Cette fenétre n’est pas disponible avec l'interface INTELLIBOX)

EmnEE EE

Waleur 5V corecte dans PIC
Waleur 5V écrit correcte dans PIC
Waleur 5V fautive dans PIC
Waleur SV changer

Waleur 5V correcte dans le file
Waleur 5V fautive

Valeur SV fautive dans le file
Code faux en 5V

Double addresse pour le servo dans ce module

Porte adresse non utilisé

Fin Effacer GPON  GPOFF

837C OPC_GPOM

B2500010 OPC_IMPUT_REFP
B2602030 OPC_IMPUT_REF
BE251001C OPC_IMPUT_REF
B251203C OPC_IMPUT_REF
BOZ50M6E OPC_Sw_REQ
B0252148 OPC_Sw_REQ
BO23MED OPC_SwW_REQ
BO0Z232140 OPC_Sw_REQ

Send |




Fin Lire

Effacer

001./001
002001
003001

00500
00&001
007001
002001
003001
010400
011001
012/001
013/001
014./001
015400
01&/001
07001
&0
013001
020400
021001
022001
02300
024,001
025001
026001
027001
02&/00
023001
0304001
031001
032001
03300
034,001
035001
021,001
022000

Vel
WET

148 -
148 -
2148 -
004007 ver:

Lazald
Locald
Lacald

2 - Locold

148 -
2148 -
148 -
148 -
148 -
148 -
2148 -
148 -
148 -
148 -
148 -
102 -
102 -
148 -
148 -
148 -
2148 -
148 -
148 -
148 -
1148 -
102 -
148 -
148 -
148 -
148 -
2148 -
148 -
148 -
102 -
148 -
: 150 -
2144 -

LocolO
Lazald
Locald
Lacald
Locald
LocolO
Lazald
Locald
Lacald
Locald
LocolO
LocaSera
LocoSera
Lacald
Locald
LocolO
Lazald
Locald
Lacald
Loczald
Locol
LocaSera
Locald
Lacald
Loczald
Locald
Lazald
Locald
Lacald
LocoSera
Locald
Lacald
Locald

Info

Via ce bouton vous

recevez les informations

concernant le programme de
configuration.

Adresze liste

Ce bouton donne également acces a une deuxieme fenétre qui donne la
liste de toutes les adresses des modules LocoHDL connectés au réseau
Loconet. Si la ‘version Pic’ est sélectée, vous voyez également la version
du logiciel de chaque module LocoHDL.

Cette fenétre n’est pas disponible avec l'interface INTELLIBOX

Maode Il existe deux modes “Simple” et “Expert”

“Simple” indique I'Etat du Port par un code couleur simple.

“Expert” indique I'Etat du port par code de couleur et les valeurs de la SV.

Central . Fenatre ouverte pour I'exploitation de LocoCentral.

Voir le manuel de LocoCentral.

B Info

i

Ecarte block Contact codes: Locol0 version 141

Pulze sartie avec séounté: Locaol0 wversion 142

Pulse sortie aves basculement code, contacteur report code: LocalO version 143

Indicatif Aiguilage contacteur: Locol 0 version 144

Indicatif Aiguilage Contacte, Extra Opcode option: Locol 0 verzion 145

Sub-tdrezze danz Locol0 Adresze: LocolO verzion 146

Servo Moteur commande analogue: Locol0 wersion 147 - LocoServao wergion 100

Sub-Adress dans MultiPort Commande, Retard de Détection Bloc: LocolD wersion 148

4-pogition Servos: LocoServo version 1071

Retard de Détection Bloc: LocoServa wverzsion 102 - LocoBooster wversion 002

Parte non utilizé Optiot: LocoServa version 103 - LocoBooster wersion 003 - LocaolO wersion 143
Extra Dpcode 2 option, Special Ports: LocoServa version 103 - LocoB aoster verzion 003 - LocolO version 150
Double Entrée - LocolO version 150

Rétroaction sélective - LocoServo version 104 - LocoB ooster version 004 - LocolO version 151
LocoRCD wersion 200

LocoHDL Module SY Configurations Programme

Wersion 3.9.0
Auteur: Hans Deloof

Agsistance Programme LocolO version 141 jusqu'a 151
Agsistance Pragramme Booster version 001 jusaqu'a 004
Agzigtance Programme LocoS ervo version 100 juzqu'a 104
Agzigtance Programme LocoRCD vergion 200

Azzigtance Programme LocoBuffer version 163, 164, 164{USE), Intelibox [ou Twin Center], Digitrax PR3

hansz. delook@compagnet. be
http: Afuzers telenet be/deloof




Parameétres du module LocoHDL :

Attribution de chaque module un unique configure l'adresse sur Loconet.
Le programme de configuration de LocoHDL peut communiquer par la suite toujours avec les modules, méme pendant
le service d'une mise en page du modéle.

Réglage de Module

- r W Mo connection
[ B {2

= r -

('“ "

adesse 81/ [ 1 L|  Toulie PIC version|0 adesse 81 /[ 1 E|  Toutéerie Effacer It

Les modules HDL comprennent en dehors de I'adresse normale également une sous-adresse :

-ainsi on peut dans un réseau donner une adresse fixe aux zones et utiliser les différentes sous-adresses dans la zone.
-dans un réseau modulaire ou segmentaire on peut donner une adresse a tous les membres du club et chaque membre
peut utiliser plusieurs modules LocoHDL avec différentes sous-adresses.

Adresse (SV1)=1 ... 79 ou 81 ... 127 (80 est réservé pour Locobuffer), Défaut = 81 apres initialisation.
Sous-adresse (SV2) = 1 ... 126, Défaut = 1 apres initialisation.
Au total ont peut ainsi s’adresser a 15876 modules indépendants.

Adrezze ma’ |_1 H Taut lire FIC wersion |0

‘SV1’ est 'adresse et ‘SV2' la sous-adresse du module LocoHDL avec lequel vous étes en communication pour l'instant.

Adresze| 81 /] 1 ﬂ Tout &crire
Vous pouvez introduire une nouvelle valeur pour 'adresse du module

LocoHDL et la sauver dans le module LocoHDL en cliquant sur le bouton ‘E’. Cette nouvelle adresse est mise dans le
module LocoHDL dont I'adresse actuelle est indiquée en ‘SV1’ et la sous-adresse en ‘SV2'.

En cliquant sur ‘Tout écrire’ vous introduisez la nouvelle valeur de I'adresse et TOUS les autres ‘SV’ dans le module
LocoHDL.

Si vous voulez entrer en communication avec un autre module LocoHDL vous devez modifier dans la case de texte
'adresse en ‘SV1’ et/ou la sous-adresse en ‘SV2’

Adresze IEH |_1 H Taut lire FIC werzion |0

Cliquez sur le bouton ‘L’

Adresse IEH |_1 Taut lire PIC wersion|151

Si vous étes en communication avec le module LocoHDL, tous les arriére-plans deviendront verts (si les valeurs sont
correctes) et vous obtiendrez les valeurs des registres 'SVO0’, ‘SV1’, ‘SV2’ et ‘version PIC’.

Si vous cliquez sur ‘Tout lire’ vous pouvez interroger tous les registres ‘SV’ d’'un module LocoHDL.
Toute I'information ‘SV’ est automatiquement traduite vers I'adresse et la fonction du port.

Effacer En cliquant ce bouton vous effacez tous les ‘SV’ et paramétres de fagon a ce que la fenétre est préte
pour la saisie d'une nouvelle configuration.

i+ Code fike pour les poussairs
i Code changeant pour les pouzsoirs

Pour ces boutons-poussoirs on peut choisir entre deux méthodes :

Ce parametre est valable simultanément pour TOUS les boutons-poussoirs sur le module LocoHDL.

« Code fixe » signifie qu’'un bouton-poussoir peut activer ou désactiver une sortie. On nécessite donc deux boutons-
pouSSO0irs pour commuter une sortie.

« Code changeant » signifie qu’a chaque pression du bouton-poussoir, une sortie est alternativement activée ou
désactivée.



! Le « code fixe » est conseillé, car on est alors toujours certain de I'action entreprise.

Toutes les anciennes versions utilisent le Jumper JP1 pour le matériel et éteindre le statut d'entrée a Power-ON.

(Vérifiez toutes les entrées).

JP1 Quvert Statut de Power-ON d'entrée, aprés qu'une interruption de Loconet et a GPON.
Fermé Statut d'entrée unique avec GPON

=
Utilizer JP1 pour ce Module

Remarque:
- Les utilisateurs d’'une console de commande Digitrax DB 150 et Intellibox et PC connexion doivent fermer JP1.

LocolO 151, LocoServo 104 et Loco Booster 004 est avec le logiciel réglable avec plusieurs options.

Statut d'entrée unique avec GPON

[ Entrée Statut & Power-OM (Idem gue JP1 ferme)
. Tous les intrants de donnent leur statut
{# Check Tout Entrée

(" Check Bloc et Rétroaction ['aiguillage
" Check Bloc Ocoupation

[ Entrée Statut & Power-OM

™ Check Tout Entrée
{# Check Bloc et Rétroaction ['aiguillage
" Check Bloc Ocoupation

Blocs et rétroaction Points donnent leur statut

[ Entrée Statut 3 Power-0ON Seulement blocs donner leur statut
(" Check Tout Entrée
(" Check Bloc et Rétroaction ['aiguillage
{* Check Bloc Ocoupation

Statut de Power-ON d'entrée, apres qu'une interruption de Loconet et a GPON.

[v Entrée Statut & Power-0OM (idem que JP1 ouvert)
f¢ Check Tout Entrée Tous les intrants de donnent leur statut
(" Check Bloz et B étroaction ['aiguillage
" Check Bloc Ocoupation

[v Entrée Statut & Power-0OM
(" Check Tout Entrée Blocs et rétroaction Points donnent leur statut
f* Check Bloc et Bétroaction ['aiguillage
" Check Bloc Ocoupation

Iv Entrée Statut & Power-0ON
™ Check Taout Entrée Seulement blocs donner leur statut

(" Check Bloz et B étroaction ['aiguillage
{* Check Bloc Ocoupation

Remarque:
- Les utilisateurs d’'une console de commande Digitrax DB 150 ou Intellibox ou PC connexion doivent décrocher Statut
de Power-ON d'entrée.



v Special Portz

L'option « Spécial Port » donne sur les 4 premiers ports (J4) d'un module de LocolO, LocoServo ou LocoBuffer la
possibilité de configurer une fonction spéciale.

1 2 4

[rp]
-l =T

1
D
L
E

0

7
)

Port 1, 2 et 3 sont les intrants peut étre fournir avec un bouton poussoir.
—O_
—0 01
En pressant le bouton poussoir du port 1 envoyer un commando « IDLE » & Loconet.

En pressant le bouton poussoir du port 2 enverra un commando « Aller » & Loconet. Sur le
réseau de Loconet, un commando « Aller » dit que la mise en train est prét a fonctionner.

En pressant le bouton poussoir du port 3 enverra un commando « STOP » a Loconet. La

centrale sera éteint le pouvoir des Boosters. Vous pouvez voir cette commande comme un
arrét d'urgence de la mise en page.

Port 4 est une sortie qui peut étre fourni d'un circuit avec un LED R2 rouge et un vert LED

R1.
+a%
wRZ
350 -

o4

iy

kil
u

TN

Info:

centrale Intellibox.

HENNR
= ool sl
= o[-l
EEEE

Parametres du port:

Attribuer les différents ports une fonction.

Sur la LocolO y a 16 ports, sur le LocoServo sont 4 ports et sur le
LocoBooster 4 ports qu'universel et indépendamment les uns des autres
d’entrée ou de sortie peut étre changé.

Une longue description de la boite d'entrée et de sortie, vous trouverez dans
le manuel de LocolO en vertu du chapitre “LocolO possibilités”

I RECOMMENDATION:

- Si la version utilisée de LocolO n'a pas le choix de I'option “Port non utilisé”,
puis il est été conseillé de définir les ports inutilisés comme ports de sortie et
de leur donner une adresse inutilisée. Puis vous empécher l'interférence sur le
module enverra les codes indésirables sur Loconet.

3

Y TR Y 1YY

TR 1YY T Y

La LED verte donne l'indication qu'une commande « GO » est regue de Loconet.
La LED rouge indique qu'un « STOP » ou « Inactif » commande est regue.

Le « GO » et « STOP » ont la méme fonction que les boutons du méme nom sur une

Paorte non wutilizé

Entrée
Détection Bloc active faible
Détection Bloc active élewvé
Retard de Détection Bloc
|rverzeur

Pougzair active faible
Pougzair active éleve
[ Direct ¥ Indirect Code

R étroaction digjoncteur d'aiguillage
A étroaction contact 1 [aiguillage
Rétroaction contact 2 'aiguillage
Double entrée

Sartig
Oeccupation Bloc

Clignote I_j fréquence
1 - Marche

1 - Amét

2 - Marche

2 - it

Parte & 4 waie
1 Saft Rezet
1 Hard Reset

2 Soft Rezet
2 Hard Reszet

Contact Fixe

Contact Pulze
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- Toujours donner des ports qui sont utilisés comme une adresse qui se produit qu'une seule fois sur un module de sortie
de Servo.

Configuration des boutons pour les ports:

Clignat ! e
e l_ EIEEE A fréquence de clignotement peut étre choisie entre les valeurs 0 et 15. Ce

parametre est valable simultanément pour TOUTES les fonctions clignotantes sur ce module LocoHDL.

Eﬂ 2R Ceci est I'adresse du signal, de l'aiguillage, du bouton-poussoir, de la détection du bloc, ...

C’est I'adresse du port respectif qui est utilisé par le logiciel de commande du réseau ferroviaire. Suivant les
spécifications de Loconet les signaux et les aiguillages ont une adresse de 1 a 2048. La détection du bloc et
les boutons-poussoirs ont un champ d’adresses allant de 1 a 4096.

|1 1100 Adesse
|_|In|:|i|:al:eur de Contact: A= 7 - I= 4|

Le texte explicatif donne I'adresse et I'input correspondant comme avec le
S88. Exemple : Adresse Loconet 100 = adresse 7 et entrée 4.

1)) 100 ) Adresse Adrezze
Werte/Droit: A= 50, _
erte/Drol ration nRDUgEIRDnd A= SDLFBIIDH Le texte explicatif d’'un bouton-poussoir donne I'adresse
du signal ou de l'aiguillage qui sera commandé ainsi que son état.

1| 100 | Adresse

Poussoir-> 199lration | ¢ texte explicatif d’un contact fixe ou & impulsion donne le bouton-poussoir avec
lequel vous pouvez l'actionner. Exemple : Adresse Loconet 100 = contact 1 avec bouton-poussoir 199.

l_ Configuration
l_ [ ambre-1
l_ Marnbre-2
H Lire

ﬂ E crire

Pour chaque port du module LocoHDL avec adresse indiquée en ‘SV1/SV2’ il est
possible de lire et d’écrire les registres Configuration, Nombre-1 et Nombre-2.

Un bouton de test apparait si les registres ‘SV’ sont lus correctement. Avec ce bouton on peut commander la
sortie pour tester son fonctionnement.

Sortie
. || Deccupation Bloc
[ [~ | Clignate I_j fréquence
. o | 1-Marche
. |1 - At .
~ | 2. Marche Contact Fixe
(v | 2 - AmEt
[ [ || Parte & 4 voie
- " | 15oft Rezet
- | 1 Hard Reset
Cantact Pul
. | 2Soft Beset oriact FUiss
- || 2Hard Rezet
243 ||| 244 | Adresze
I_ I_ Canfiguration
I_ I_ Mambre-1
I_ I_ Mombre-2
L) L] e
ﬂ ﬂ Ecrire
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Configuration du programme LocoHDL - exemple pour LocolO
...'I.‘h i . |

Charger 5V's  Sauvegarder 5V's  Imprimer Comm port  Debug  Adresseliste 5V Couleurs Info  Langue Meode MultiPort Fin
22— A5 B B 9 10— 11—~ 12—~ 13—~ 14—~ 15—~ 16— Porte défintion————————————————
Porte non utilizé

Entrée
Détection Bloc active faible
Détection Bloc active éleveé
Retard de Détection Bloc

| mwverseurn

Pouszoir active faible
Pouzzoir active Sleve
[T Direct ¥ Indirect Code

Rétroaction disjoncteur d'aiguillage
Rétroaction contact 1 Faiguillage
Rétroaction contact 2 Faiguillage
Double entrée

pleleBmislola i Bale]l He!
e lele T Bele i N 0o T e
alalalnfslslsininic] Ne
alslale N lalaloln lale] He'

Sortie

Occupation Bloc

Clignote |_4::I fréquence
1-Marche

12 :ﬁflr;?tche Contact Fixe

2 - At

Forte & 4 voie
1 Soft Feset
1 Hard Reset

2 Soft Reset
2Hard Resst

Adresse

Contact Pulge
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Configuration
Mombre-1
Mombre-2
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Lire

Ecrire

ol 2Tl

I |~ =]
I~ |~ &l =l 3

I |~ =]
I |- &l el 2

Im |~ =l
|~ &l 2l 2]

L =

e RE
||~ _[] 3]
HESRE
HERRE

|- 3]
|- ]
|- 3]
|- 5]

— Réglage de Module

I_ Extra DpCDdE 1 I_ Ertrée Statut & Power-OM et GPOM LE werzsiorn: LB 184 - LISE

[~ ExraOpcode2 [ Serwo % Check Tout Entrée
{* Code fixe pour les poussoirs [ 4-Position Serva (" Check Blac et Rétroaction [aiguillage
" Code changeant pour les poussoirs ™ Check Bloc Decupation

ﬁdressema’ |_2_L| Tout lire | FIC velsi0n|‘|51 ﬂdresselﬁa’l_z_EI Tout écrire Effacer | It |

[ Parts Spéciaus

| Com4-57600n81-F || Status: | | || 20|

IO 1 et 2 est un signal rouge/vert (1=rouge, 2= vert) avec adresse 164
IO 3 et 4 est un signal clignotant rouge/vert avec adresse 165
IO 5, 6, 7 et 8 est un signal & 4 positions avec adresse 167 (168)

Output Parametres Railroad & Co TrainController.

Number of Contacts: () 2
Configuration:

&34

i

LR R
el
Dolele

Click to the appropriate contact to
change the configuration.

IO 9 et 10 est un aiguillage & bobinages, uniquement avec logiciel a largeur d’impulsion.

IO 11 et 12 est un aiguillage a bobinages, avec logiciel et /ou matériel a largeur d’'impulsion.
IO 13 est un bouton-poussoir actif faible qui envoie des codes OPC_SW_REQ (0xB0).

IO 14 est une détection-bloc actif haut.



IO 15 est une détection-bloc actif bas
IO 16 est un interrupteur qui envoie des codes OPC_SW_REP (0xB1).
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LocolO, LocoServo et LocoBuffer - Option Opcode extra pour entrées

Un Opcode est une commande Loconet envoyer sur le réseau de Loconet

Avec ce bouton vous pouvez faire apparaitre un écran facultatif qui montre les parametres 'SV51" [ Eufa inads 1
a ‘SV98'. Fermé il sera envoyer un supplémentaire directe ou indirecte commande a Loconet. T ‘
L'Extra 1 Opcode enverra au moment ol que le bouton est poussé. [” Esfra Opcode 2

[~ ExkaOpcode1  Avec ce bouton vous pouvez faire apparaitre un écran facultatif qui montre les paramétres 'SV128’
a ‘SV175'. Les Opcode Extra 2 posséde la méme fonctionnalité que I'Extra Opcode 1 mais est
v Extra Dpcode 2 envoyée lorsque le bouton est relaché.

Les opcodes Extra donne la possibilité sur 1 bouton poussoir de donner 1, 2 ou 3 commandos de Loconet.
Exemple : appuyer sur le bouton poussoir permet un point été commuté, I'Extra Opcode 1 peuvent basculer
ensuite un deuxieme point et en relachant le bouton Extra Opcode 2 peut définir un signal vert.

e

Ooarger W Sawvwganier Wy rgieer Comm pae Debieg  Advecoe liste TV Coubier Wie Langes  Mode  Muk@Pon  Fin

Vg dr g YAy TR Y W T ) W18 6 Pose o0
- ol Sl Y it X o Etl (2 1 ~ 1 1™ C | Pamaniahe
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Entrée sans opcode extra

Arrét
Direct Code
Indirect Code
Contact 1 = ) Entrée avec opcode extra 0xB0O
Contact 2 Arrét (Exemple: signal contact vert avec adresse 23)
{+ || Direct Code
Adresse " || Indirect Code
<0OPC: + | Contact 1
ARG (" | Contact 2 — . Entrée avec opcode extra 0xB1
ARG 27| Adiesse - At (Exemple: aiguillage contact2 avec adresse 68)
Direct Code
l_ <0PLC: | Indirect Cade
I_ LR | Contact 1
[ 15 | <ARG2 f+ | Contact 2
| B3 | Adiezze
[177 || <OPC>
| &7 [ <aRG1>
| 45| <ARG2>
i Sortie sans option
Arék
Direct Code
Indirect Code
Contact 1 v || Ardt Les Extra Opcode 2 se refléte avec une autre couleur.
Contact 2 .
|| Direct Code
Adrezze " || Indirect Code
<0OPC: £ Contact 1
Contact 2
<ARGT> Opcode extra permet d’exécuter deux fonctions différentes a
<ARG2 1] Adresse l'aide d’un seul bouton-poussoir. Il est par exemple possible de
|_ <0PCx commander deux aiguillages avec des adresses différentes.
| 0| <ARG1>
[ 0| <ARG2

Double entrée:

A “Double Input” une méme d'entrée est couplé a une entrée impaire (241,44 3,..., 16 4 15).

—
n

1 0 B T (e Y (T o

16 Porte définition
. Porte non utilizé
Entrée
" | Détection Bloc active faible
|| Détection Bloc active élewé
[ | Retard de Détection Bloc
|| lnwverser
" || Pous=zoir active faible
|| Poussoir active élevé
[ [ Direct |+ Indirect Code
" | Rétroaction digjoncteur d'aiguillage
" || Rétroaction contact 1 [aiguilage
" | Rétroaction contact 2 l'aiguillage
f» Dauble entrée

Exemple avec port 15 et 16, comme sur la photo:

- Si le port 16 séjours bas (0V), puis a I'entrée active du port 15 sera un
code de détection de bloc actif avec I'adresse de port 15 été envoyer sur
Loconet et Extra Opcode 1 de port 15.

- Si le port 16 séjours bas (0V), puis a inactif venant de port 15 un bloc
de code de détection inactif avec I'adresse de port 15 sera été envoyer
sur Loconet et I'Extra Opcode 2 de port 15.

- Si le port 16 séjours hauts (5V), puis a l'entrée active du port 15 sera un
code de détection de bloc actif avec 'adresse de port 15 été envoyer sur
Loconet et Extra Opcode 1 de port 16.

- Si le port 16 séjours hauts (5V), puis a inactif venant de port 15 un bloc
de code de détection inactif avec I'adresse de port 15 sera été envoyer
sur Loconet et I'Extra Opcode 2 de port 16.
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LocoHDL pour la configuration des L-Booster et N-Booster

: Avec ce bouton vous pouvez faire apparaitre un écran facultatif qui montre les
parametres du booster

LocoHDL Medule SV Régls
Charger 5V's  Sauvegarder SV's  Imprimer  Comm port
23— 45— 65— 7 Booster
i i o o

Debug Adresse liste SV Couleurs Info  Langue Mode MultiPort  Fin
Porte définition————
Porte romn utilisé

m
&

m
&

5= Reétoaction du Booster entrée
£ = Rétoaction du Booster sortie
7= Marche-Amét Booster sortie

Entrée
Détection Bloc active faible
Détection Bloc active leve

Fetard de Détection Bloc

|nverseur
Pouzzoir active faible
Fouszoir active éleve

[T Direct ¥ Indirect Code
Rétroaction disjonctewr d'aiguillage

Rétroaction contact 1 Faiguillage
Rétroaction contact 2 Faiguillage

nlele N ke lele NN lele!
nlale R lelele imliele!
nlale Rl elelelinliele!
nlale Rl elelelinliele!

Sartie

i i i i Dccupation Blac

[= [= r r Cligrote I_D::I fréquence
- r - I « 1-Marche

. . i i L 1 - Andt C Fi
cle e | s 2-Marche ~ ontactFie
. . i i L 2 - Andt

= Il | | Forte & 4 voie

[ [ o o 1 Soft Reset

f(: f(: }: }: ;E:;EHH:;T‘ Contact Pulze
. . i i 2 Hard Reset
[l Adresse

I_D I_D I_D I_D ﬁ m Iﬁ Configuration

[ e o [ [ Nombre-
eI EErErsE Nombie-2

| | T | g i

=) =) = =) =) = o

— Réglage de Module

[~ Estra Opeode 1 LB wersion: LB 164 - 158

[~ Estra Opcode 2
* Code five pour les poussois
" Code changeant pour les poussoirs

Adresselﬁa’ |_1 Tout lire |

| Com4-57600n381-F || Status

¥ Entrée Statut & Power-0ON et GPOM

™ Check Tout Entrée
{~ Check Bloc et Rétroaction l'aiguillage
% Check Bloc Ocoupation

Adresselﬁ ! |_1 _EI

Ports Spéciaus
L P W 5=

[~ 4-Position Servo

FIC versionld

Toaut écrire Effacer | Ik |

[380]

S

Les 4 premiers ports sont, qua fonctionnalité, identiques a un LocolO.
Le port 5 est un paramétre fixe de rétroaction qui indique qu’un signal d’entrée est présent au Booster

Le port est également un paramétre fixe de rétroaction qui indique que le signal de sortie est OK. Ceci signifie qu’il n’y a
pas de court-circuit et qu’un signal d’entrée est présent. Par contre ceci ne signifie pas que la sortie du Booster est
connectée (voir port 7)

Le port 7 est un Contact Fixe sortie qui connecte ou déconnecte la sortie Booster via un relais.

Le relais n'EST pas activé avec Contact Fixe sortie = MARCHE si une ou les deux rétroactions des ports 5 et 6 sonts
présentes ou si une commande OPC_GPOFF (0x82) ou OPC_IDLE (0x85) a été regue.

Avec « 1-Marche Contact Fixe » ou « 2-Marche Contact Fixe » le Booster connectera automatiquement la sortie, aprés
Powerup et présence d’un signal d’entrée.

Avec « 1-Arrét Contact Fixe » ou « 2-Arrét Contact Fixe » le Booster devra étre connecté via une commande.

Quelques possibilités pour le port 7 :
- Peut étre connecté a un signal pour créer une interruption de courant.
- Interrompre des sections de rail en cas d’urgence
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LocoHDL Configuration de Module LocoServo
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Configuration LocoHDL — Test de la Commande Multiport

Ceci fonctionne uniquement avec les modules 10

ELDCOHDL Module SV Réglage =
|| Charger SV's  Sauvegarder SV's  Imprimer Comm port Debug  Adresseliste SV Couleurs Info  Langue Mode MultiPort  Fin

MultiPort

12 3 4 &5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16

U SR I Y Y A N A S R T A Y I Y Y N =1 1/
A R G i

(™ Sortie l_ ’_

LIRS IS IS S IR IS TS SIS IS IS (S (S S [ Deta | |
I MultiFaort Lire

1 2 3 4 5 B 7 B 8 10 11 12 13 14 15 16 1516
Y e i i A Y sl A Y e A i VTS A I I

Y e i i A Y O Y Y PO s I NI I

FultiPort E crire

Fin
Réglage de Module
— | EwraOpcodel | W Entrée Statut & Power-0ON LB werzion: LB 164 - USB
[ Puorts Spéciaus _— i
[ Ewralpeodes | ] {¢ Check Tout Entrée
(* Code fiwe pour les poussairs u i (" Check Bloc et Rétroaction aiguilage
" Code changeant pour les poussairs " Check Bloc Dccupation
Adresse| a1/ [ 1 H PIC wergion | 150 Adesse| a1 4 1 ﬂ
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Multiport vous permet de lire simultanément tous les ports avec leur fonctionnalité et d’écrire certains ou tous
les ports.
Une commande MultiPort utilise un message OPC_PEER_XFER

Utilisation de la fonction lecture : la commande est « 04 lire ports »
Les valeurs rétractées sont :

D5 Bas Mask : Port 1-8 avec port 1 est sortie, Port 0 est entrée

D6 Bas Data : Port 1-8 avec valeur des data des Ports

D7 Haut Mask : Port 9-16 avec port 1 est sortie, Port 0 est entrée
D8 Haut Data : Port 9-16 avec valeur des data des Ports

Utilisation de la fonction écriture : la commande est « 03 écrire ports ».

Cette fonction écriture ne fonctionne que sur les ports qui sont définis comme sortie.

Pour utiliser cette fonction, vous envoyez 4 bytes vers le module LocolO. Ces bytes sont envoyés dans les
bytes D5 — D8 du message OPC_PEER_XFER. Le premier byte (D5) est le Bas Mask et pour les ports 1-8.
Si le bit est mis le port sera modifié avec le Bas Data byte (D6). Si le bit n’est pas mis, le port ne sera pas
modifié.

Le méme principe prévaut pour le Haut Mask (D7) et le Haut byte (D8) pour les ports 9 a 16.



